Centre d’intérét : D1 « schématisation »

Fiche de

1¢ 5 Sj

Les liaisons et leur schéma normalisé - Le schéma cinématique

synthése

Le schéma cinématique représente de fAGON SIMPIITIEE ...ttt et st et et s s s s

Dans un mécanisme, certaines pieces sont fixées les unes aux autres, fOrMaNt QINSI UN .............coooioiveirineiceinsicei e st ats et s s
Les différents sous ensembles d'un mécanisme ( généralement ................
sont liés entre par des ...

<o, de différentes nature:

Chaque liaison, suivant le mouvement qu'elle autorise porte un nom et un symbole différent.
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Le repére pour I'ensemble des liaisons

aestle suivant :
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Remargue :
Un mouvement possible dans une

liaison est appelé « ...
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Pour faire le schéma cinématique d'un mécanisme, il faut identifier les sous ensembles, puis identifier le type de ligison qu'il y'a entre
chaque sous ensemble.

Si I'on voit le systéme, ou une vidéo du fonctionnement, on peut en déduire facilement les liaisons a partir des mouvements.

Si on travaille a partir d'un plan, ou d'une maquette 3D figée, il faut repérer et analyser les surfaces de contact,

faire le bilan des mouvements supprimés et ceux restants, et en déduire le type de liaison correspondant.

Chaque liaison devra ensuite etre dessinée de deux couleurs

(1 pour chaque sous ensemble ), dans la bonne vue et dans la
bonne orientation.

Il faut ensuite relier les liaisons entre elles en fonction de leur
appartenance a tel ou tel sous ensemble.

Il est possible de faire, des I'identification des sous ensembles,
un graphe des liaisons, ce qui permet de ne rien oublier.

Graphe des liaisons

La démarche en résumé

Identifier les sous ensembles

J | Schéma cinématique
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Tracer le schéma de chaque liaison dans le bon
sens, puis lier les liaisons par couleur
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